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Структурные модели 
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Оценка сигнала 
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Оценка сигнала 
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Модель эффективного ядра, модель шума 
 и компонентная модель 
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Лестничная декомпозиция 

Настройка структурной 
модели 
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Лестничная декомпозиция 

Настройка структурной 
модели 
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Лестничная декомпозиция 

Настройка структурной 
модели 
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Результат лестничной декомпозиции 
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A3=82 А, ψ3=0º, α3=-10,79 c-1, f3=0 Гц 

n(k) x3(k) 

x2(k) x1(k) 

A1=206 А, ψ1=121º, α1=0 c-1, f1=50,04 Гц A2=468 А, ψ2=-22º, α2=-34,59 c-1, f2=120,38 Гц 



Спасибо за внимание! 


